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IPF-B11 - MUASIR OLCMO TEXNOLOGIYALARI

izahat varaqi

Fonnin oyronilmasinin maqsad va vazifolori: Fonnin todrisindo osas
mogsad tolobolori miiasir 6lgmo texnologiyalarinin is prinsiplori, geodeziya
islorinin yerino yetirilmo omoliyyatlari, differensial vo inteqral naviqasiya
sistemlori, GPS 6l¢malarinds istifads olunan koordinat vo vaxt sistemlari haqqinda
va s. molumatlarla tanis etmok vo miixtalif geodeziya koordinat sistemlorindo
montogolorin qarsiligl voziyyatinin toyini metodlarini vo on moshur tohlil program
toplulari ila islomak bacarigini 6yrotmokdon ibaratdir.
Bu fonnin todrisi noticosindo bakalavr bilmalidir:

¢ miiasir texnologiyalarin anonovi 6lgmo vasitalorine nisbaton iistiin vo ¢atismayan
cohatlorini;

e istifads sahalorini, xiisusiyyatlorine va qiymatloring gors xatalarin novlarini;

e miiasir elektron, teodolit vo taxeometrlorin is prinsiplorini;

e lazer vo rogomsal nivelirlorin is prinsiplorini;

e global peyk navigasiya sistemlarinin i prinsipinin fiziki asaslarini;

e global peyk navigasiya sistemlarinin is prinsipinin hondasi asaslarini;

bacarmaldir:

e plan, xorito vo aerosokillori sorbast oxumagi vo onlar iizorindo miixtalif
maosalalari holl etmoyi;

e clektron, lazer vo rogomsal 6l¢ii alatlorilo sorbast islomayi;

¢ global peyk navigasiya sistemlori vasitosilo planalma islorini;

e Olcmo naticalorinin kameral hesablamalarini;

e Olgmo noticoloring gora 2D/3D modellori qurmag.



Miiasir Olgmo texnalogiyalar1 fonninin todrisi noticosindo “Geodeziya vo
xoritogilik mithondisliyi” ixtisasina yiyolonmis miitoxossislor asagida gostorilon
biliklors yiyalonmolidir:

e miiasir 6lgma texnologiyalarin nozari asaslari;

istifado olunan koordinat sistemino goro koordinatlarin miitloq vo nisbi
toyinetmolori,

e miisahidolorin statistik, dinamik vo kinematik iisullarla aparilmasi,

e Olgmolorin doqiqliyi,

e cyni vaxtda vo ardicil aparilan miisahidalori,

e koordinatlarin toyin edilmosino tosir gostoron sohvlor vo onlarin tosirininn

azaldilmasi,

handasi faktorlar vo onlar arasinda alaqoni toyin etmak,

aldiglar biliklari praktiki masalalorin halling totbiq etmak bacarigi.
Tovsiyyalor: Mosgolo dorslorinin kegirilmosi zamani miiasir 6lgmo alotlori vo
0lema naticolorinin kameral tohlili vasitalari ilo tanisliga tstilinliik verilmali, qlobal
peyk naviqasiya, inteqral naviqasiya idaroetmo vo nozarot sistemlorinin prinsipal
sxemlarinin ayani tadrisi toskil edilmalidir.

Fonnin tadrisi iisullari: Miasir Olgmo texnalogiyalari fonninin nozori
materiallar1 miihaziro, praktiki dorslor iso mosgololor soklindo todris olunurlar.
Darsin gedisati zaman1 didaktiv metodlardan genis istifads olunmali, tslabalorlo
dialoq rejimindo, sual-cavab, fordi islorin yerino yetirilmasi, miigayisali tohlil va s.
todris tisullarindan istifado edilmolidir.

Fonnin tadris plaminda yeri: Miiasir 6lgmo texnalogiyalar1 fonni “Geodeziya
vo xoritogokmo miihondisliyi” ixtisasi iizro tohsil alan tolobolori dordiincii kursun
payiz 7 semestrindo 90 saat hocmindo todris olunur. Onlardan 45 saati miihazirs,

45 saat1 1so mosgalo dorslorindon ibaratdir.



Movzular iizra saatlarin paylanmasi

O cuimladon

Sll’é.l Moévzular Comi Miih. | Mas. | Sorb. is
Nosi saat
saat | saat saat
2 3 4 5 6
Miiasir 6lgmo texnologiyalar1 fonnin mogsodi
: : 4 2 2 -
vo vazifalori
2 | Miasir Olgmo texnologiyalar1 vo onlarin
klassik texnologiyalardan forqli cohatlori 4 2 2
3 | GPS-in yaranma vo tarixi hagqinda timumi
4 2 2 -
molumat
4 | Qlobal peyk navigasiya sistemlorinin
4 2 2 -
qurulusu
5 | Peyk naviqasiya sistemlorinin is prinsipinin |
fiziki osaslari 4 2 2
6 | Qlobal peyk naviqasiya sistemlorinin 1is
o . 4 2 2 1
prinsipinin hondasi osaslari
7 | Foza geodezik xotti kosdirmosi vo ondan
peyk naviqasiya sistemindo koordinatlarin | 4 o) o) 1
toyinindo istifado
8 | Peyk naviqasiya sistemindaon istifadoya
asaslanmis geodezik 6lgma texnalogiyalari 4 2 2
9 | GPS sistemino osaslanan peyk |
texnologiyasinda koordinat sistemlori 4 2 2
10 | Peyk 6lgmolorindo sohvlorin asas monbalori
o ) 4 2 2 1
vo onlarin tasirlorinin azaldilmasi iisullar




11 | GPS faza 6lgmalorinds aparict titroyis

fazasinin pillali forqlori 4 2 2 )
12 | Peyk 6lgmo texnologiyasi bazasinda qurulan

Geodeziya istinad sobakasinin (GIS) tosnifati 4 2 2 :
13 | Peyk 6lgmo texnologiyalarinin yekun

hesablamalari 4 2 2 !
14 | Elektron teodolit vo taxeometrlorin qurulusu 4 o) 2 -
15 | Teodolit va taxeometrlorin klaviatura sistemi 4 o) o) -
16 | Alatin menyu sistemi 4 o) o) -
17 | Elektron teodolit va taxeometrlorin Olgmo

omoliyyatlarina hazirlanmasi 4 2 2 !
18 | Elektron  alotlorlo  Olgmolorin  yerino

yetirilmasi qaydas1 4 2 2 )
19 | Elektron taxeometrlo planalma islori 4 o) o)
20 | Elektron geodezik alotlorlo olema

naticalorinin kameral hesablanmasi 4 2 2 1
21 | Rogomli vo lazer asasli nivelirlorin qurulusu 4 o) o) 1
22 | Ragomli va lazer asasli nivelirlorin is prinsipi 4 o) o) -
23 | Peyk texnologiyasi osasinda yaradilmis

trilaterasiya sobokosi 4 2 2 )

Comi: 90 45 45 10




IPF-B11 - “Miiasir 6lcma texnologiyalar1”

Movzular va onlarin mazmunu

1. Miiasir o0l¢gmo texnologiyalar1 fonnin moaqsadi vo vozifolori. Miiasir
geodeziya texniki 6lgmo texnologiyalari, vasitolori vo proqram toplular1 hagqinda
imumi molumat. Onlarin totbiqi vo istifads saholori [1-4,5-7,8 ].

2. Miiasir ol¢ma texnologiyalar1 vo onlarin klassik texnologiyadan forqli
cahatlori. Klassik 6lgma texnologiyasi va onun asaslandigi geodeziya optik alstlor
haqqinda molumatlar. Miiasir 6lgmo texnologiyasinin asaslandigi geodezik alot vo
aparatlar: GPS, peyk naviqasiya sistemlori, elektron teodolit vo elktron
taxeometrlor, lazer vo roqomli nivelirlor [1-4,5,6,7,8].

3. GPS-in yaranma vo tarixi hagqinda iimumi moalumat. GPS sisteminin
Azorbaycanda neft sonayesi sektorunda totbiq olunmasi haqqinda molumat. Peyk
sistemlarinin is prinsipi. Peyk 6l¢ma texnalogiyasinda xatlorin 6lciilmasi. Xatlorin
Olclilmasindo birtorafli va ikitorofli metodlarin totbiqi [1-4,5-7,8].

4. Qlobal peyk naviqasiya sistemlorinin qurulusu. Sistemin alysistemlori.
Kosmik sektor, yeriistii idaroetmo vo nozarot sektoru, istifadogilor sektoru.
Radiogoriiniis zonalar1 [1-4,5-7,8].

5. Peyk naviqasiya sistemlorinin is prinsipinin fiziki asaslari. Elektromaqnit
dalgalarinin yayilma siiroti vo vaxti. Dalga otliriiciisii vo gobuledicisi. Masafslorin
Olclilmosinin vaxt, impuls, faza, tezlik metodlari. Modullasdirilmis vo aparict
dalgalar [1-4,6,7,8].

6. Qlobal peyk naviqasiya sistemlorinin is prinsipinin hondasi Jsaslari.
Izosathlar. Fazada koordinatlarin toyini ii¢lin 6l¢lilmiis komiyyatlorin minimal say1

vo novil. Masafo vo mosafolor forglorinin yaratdigi izosothlor [1-4,6,7,8].



7. Foza geodezik xatti kasdirmasi vo ondan peyk naviqasiya sistemindd
koordinatlarin toyinindo istifads. Yerin siini peyklori koordinatlar1 molum
montagolor kimi. Tors foza geodezik kosdirmasinin Olcililmiis elementlori.
Psevdomaosafalor. Peyklorin efemeridlori [1-4,6,7,8].

8. Peyk naviqasiya sistemindon istifadoys osaslanmis geodezik o6lcma
texnologiyalari. Peyk naviqasiya sistemindo istifado edilon koordinat sistemlori
hagqinda molumatlar. Peyk sisteminin is rejimlori. Kod vo faza 6l¢molori. miitloq
vo nisbi koordinat toyinetmolori [1-4,6,7,8].

9. GPS sistemino dsaslanan peyk texnologiyasinda koordinat sistemlari.
ulduz koordinat sistemi. Geodezik koordinat sistemlori vo onlarin doyisdirilmasi.
Umumi Yer koordinatlarma kecid. WGS-84 koordinat sistemi. Peyk GPS
texnalogiyasina xas olan koordinat sistemlorinin transformasiyasi metodlari. Ke¢id
parametrlori [1-4,5,6,7,8].

10. Peyk olcmolorinds sohvlorin asas monbolori vo onlarin tasirlorinin
azaldilmasi iisullari. Peyk Olgmolorindo osas sohv monbolorinin tosnifati.
Peyklorin efemeridlori ilo olagodar sohvlorin monboyi vo onlarin tosirinin
azaldilmas1 metodlar1. Peyk 6lgmolorinin noticolorino xarici miihit tosirinin ugotu
[1-4,5,6,7,8].

11. GPS faza 6l¢moalorinds aparic titrayis fazasinin pillali forqlari. Birinci
forq. Ikinci forq. Ugiincii forq. Doplerin inteqral hesabi [1-4,5,6,7,8].

12. Peyk olcma texnologiyasi bazasinda qurulan Geodeziya istinad
sabakasinin (GIS) tasnifati. Peklorlo Dovlot geodeziya sobokesinin qurulmasi.
AzPOS peyk naviqasiya vo idaroetmo sistemi. Statika vo RTK 6l¢mo iisullari.
Qlobal vo lokal GPS soboko sistemindo naqliyyata nozarat vo onun idara olunmasi
[1-4,5,6,7,8].

13. Peyk ol¢ma texnologiyalarimin yekun hesablamalari. Qabuledicilords
aparilan ilkin hesablamalar. Olgmo islori qurtardigdan sonra aparilan hesablamalar.
Miiasir emal (tohlil) programlar1 hagqinda mslumat [1-4,5,6,7,8].

14. Elektron teodolit vo taxeometrlorin qurulusu. Optik vizir. Saquli

tuslama vinti. Akkumulyator batareyasi. Okulyar. Fokuslama vinti. Alstin



oturacagi vo qaldirict vintlor. Obyektiv vo daxildo borkidilmis elektron
mosafadlgon (EDM). Displey. Klaviatura. Dairovi taraz. Ufiiqi tuslama vinti [1-
4,5,6,7,8].

15. Teodolit vo taxeometrlorin klaviatura sistemi. Kursorun idaroetmo
klavislori. funksiyalar klaviglori. ikinci saviyyeli funksiyalar klavislori. Displey
diiymalori. Skroller solagi. Informasiya daxiletms zolagi. Simvol informasiyasi [1-
4,5,6,7,8].

16. Alotin menyu sistemi. Menyunun acilmasi.qaydasi va bdlmalorin
se¢ilmasi. Menyu sisteminin elementlori: lazimi 6l¢li parametrlorinin qoyulmast,
bucaq, masafa, meteoroloji 6l¢ii vahidlori vo s. [1-4,5,6,7,8]

17. Elektron teodolit va taxeometrlorin o6lcma  omodliyyatlarina
hazirlanmasi. Akkumulyator batareyasinin yoxlanmasi, enerji ilo doldurulmast vo
aloto qosulmasi. Ugayagin qoyulmasi vo alotin onun iizorindo qurulmasi, lazer
saquli ilo morkozlogdirilmosi, oturacaginin kobud vo sonra elektron tarazla doqiq
tifiiqilosdirilmosi [1-4,5,6,7,8].

18. Elektron alatlorls 6l¢malarin yerina yetirilmasi qaydasi. Displeys lazimi
rejim funksiyasinin vo totbiqi progqlamlarin ¢agirilmasi. Stansiya koordinatlarinin
yaddasa daxil edilmosi. Ufiigi daironin oriyentirlonmosi. Obyekto qodor olan
mosafy, lifliqi vo saquli bucaq hesabatlarinin gotiiriilmosi [1-4,5,6,7,8].

19. Elektron taxeometrls planalma islori. Orazinin planalmasi qaydasi. Qiitb
tisulu. Perpendikulyarlar tisulu. Koordinatlar tisulu [1-4,5,6,7,8].

20. Elektron geodezik alatlorls 6l¢ma naticalorinin kameral hesablanmasi.
Orazinin sahosinin  hesablanmasi. Montogonin  geodezik baglanmast  vo
koordinatlarinin hesablanmasi [1-4,5,6,7,8].

21. Ragomli va lazer asash nivelirlorin qurulusu. Displey vo onda verilon
yazilarin mahiyyati. Alatin klaviaturasi, texniki gostaricilori [1-4,5,6,7,8].

22. Raqomli vo lazer asash nivelirlorin is prinsipi. Enerji qidalandirma
bloku. Alatin tamasaya tugslanmasi vo hesabat. Hesabatin doqiqliyi [1-4,5,6,7,8].

23. Peyk texnologiyas1 osasinda yaradilmus trilaterasiya sobokasi.

Trilaterasiya sobokosi hagqinda iimumi molumat. Miiasir 6l¢mo texnologiyasi



osasinda qurulmus trilaterasiya gsobokosinin tarazlasdirilmasi xiisusiyyatlori [1-

4,6,7.8].

Fanlararasi va kurslararasi alagalorin qurulmasi:

Miiasir 6lgmo texnologiyalar1 fonni geodeziya, ali geodeziya, qravimetriya,
astronomiya, cografiya, mosafodon zondlama, totbiqi geodeziya, fiziki geodeziya,
riyaziyyat, kartoqrafiya, fotoqrammetriya, geoinformatika vo s. elmlorlo six
baglidir. Miuasir 6lgmo texnologiyalar1 fonnini sorti olaraq asagida gostorilon
bolmalars ayirmaq olar:

1. Qlobal peyk naviqasiya sistemlari vo onlarla bagli masalalar.

2. Inteqral naviqasiya sistemlori ilo bagli mosalalor.

3. Elelektron 6l¢ii cihaq vo alstlori, 6lgmo texnalogiyast vo miiasir emal
proqramlari ilo bagli masalolor.

Bu boélmolor 6z aralarinda six qgarsiligl olagodo olub bir-birini tamamlayirlar.
Eyni zamanda tolobolordon geodeziya, ali geodeziya, qravimetriya, astronomiya,
cografiya, geofizika, mosafodon zondlama, totbiqi geodeziya, fiziki geodeziya,
riyaziyyat, kartoqrafiya, fotoqrammetriya, geoinformatikadan xiisusi biliklors
yiyalonmalari talab olunur.

Tadris resurslari: Fonnin todrisi liciin BDU-da miivafiq alot vo avadanliglarla
tachiz edilmis kabinetlordon, todris vesaitlorindon, miiasir 6lgma proqramlari ilo
tomin olunan siiratli kompiiterlordon, plotter, proyektor va s. todris resurslarindan

istifada edilir.

Sarbast islorin movzulari

Olg¢mo sohvi, uygunsuzlug, miitlaq, nisbi, haddi vo orta kvadratik sohvlar.
Miiasir elektron taxeometrlor vo onlarin is prinsiplori.

Bucaqolgma prinsipinin avtomatlasdirilmasi vo onun {istiin cahati.

Yerin siini peyklorinin signallarina gors vaziyyatin toyin edilmasi.
Koordinatlarin toyin edilma metodlari.

Montogalorin qarsiliglt (nisbi) voziyyatinin toyini.

Peyk sistemlorindon alinmig 6lgmolorin hesablanmasi.

Miisahidslorin keyfiyyastinin qiymatlondirilmasi.

e A o A



9.

Mosafolorin 6l¢lilmasinin vaxt, impuls, faza, tezlik metodlari.

10.Peyk sisteminin is rejimlari. kod va faza dlgmalari.
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