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ATMF-B01 - “Miiasir 6l¢cmd texnologiyalar1”

Izahat varaqi

Fannin Oyranilmasinin magsad va Vvazifalori: Fonnin todrisindo osas
moqgsad tolobolori mdiasir 0lgmo texnologiyalarinin is prinsiplori, geodeziya
iglorinin  yerino vyetirilmo omoliyyatlari, differensial vo inteqral navigasiya
sistemlari, GPS 6lgmoaloarinds istifado olunan koordinat vo vaxt sistemlari hagqinda
Vo S. molumatlarla tanis etmok vo mixtalif geodeziya koordinat sistemlarinds
montagalarin garsiliqli vaziyyatinin toyini metodlarini va an moshur tohlil program
toplulart ilo islomok bacarigini 6yratmokdoan ibaratdir.

Bu fannin tadrisi naticasinda bakalavr bilmalidir:
e miiasir texnologiyalarin anonavi 6lgmo vasitalarina nisbaton Ustiin vo gatismayan
cahatlorini;
e istifado sahalarini, xsusiyyatlarina va giymatlarina gbra Xatalarin névlarini;
e muasir elektron, teodolit vo taxeometrlorin is prinsiplarini;
e lazer vo rogomsal nivelirlorin is prinsiplarini;
¢ (lobal peyk navigasiya sistemlarinin is prinsipinin fiziki asaslarini;
e (lobal peyk naviqasiya sistemlarinin i prinsipinin hondasi asaslarini;
bacarmahdir:
e plan, xorito vo aerosokillori sorbast oxumagi vo onlar Uzorindo miuxtalif
masalalari hall etmoyi;
e elektron, lazer vo rogomsal Olcl alatlorilo sarbast islomoayi;
¢ (lobal peyk naviqasiya sistemlari vasitasilo planalma islarini;
e 0lcmo naticalorinin kameral hesablamalarini;
e 0Olgma naticalarina gora 2D/3D modellari qurmag.
Mduasir 0Olgmo texnalogiyalari fonninin todrisi noticasinds “Geodeziya va
xaritagilik muhandisliyi” ixtisasina yiyoalonmis miitoXassislor asagida gostarilon
biliklara yiyalonmalidir:

e muasir 6lgmo texnologiyalarin nozori asaslari;



istifado olunan koordinat sistemino gbro koordinatlarin miitloq Vo nisbi

toyinetmolori,

miisahidolorin statistik, dinamik va kinematik tisullarla aparilmasi,

olcmolarin daqigliyi,

eyni vaxtda va ardicil aparilan miisahidalori,

koordinatlarin toyin edilmasina tasir gdstoron sohvlor vo onlarin tasirininn

azaldilmasi,

hondasi faktorlar vo onlar arasinda oslagoani tayin etmok,

aldiglar biliklori praktiki masalalarin hallina totbig etmok bacarigi.
Tovsiyyalar: Moasgolo darslarinin kecirilmasi zaman1 muiasir 6lgma alatlori vo
6lgma naticoalorinin kameral tohlili vasitalori ilo tanishiga tistiinliik verilmali, global
peyk navigasiya, integral navigasiya idaroetmo va noazarat sistemlorinin prinsipal
sxemlarinin ayani tadrisi taskil edilmoalidir.

Fonnin tadrisi iisullari: Muasir 0lgmo texnalogiyalart fonninin  nazori
materiallar1 miihazira, praktiki darslor iso masgalalor soklinds todris olunurlar.
Dorsin gedisatt zamani1 didaktiv metodlardan genis istifado olunmali, tolobalarlo
dialoq rejimindo, sual-cavab, fordi islarin yerina yetirilmoasi, miqgayisali tahlil va s.
todris tisullarindan istifads edilmoalidir.

Fannin tadris planminda yeri: Muasir 6lgmo texnalogiyalar1 fonni “Geodeziya
Vo Xaritagakmo miihandisliyi” ixtisas1 {izra tohsil alan tolobalori dordiunci kursun
payiz 7 semestrinds 75 saat hacminds tadris olunur. Onlardan 45 saati miihazira,

30 saat1 iso maggala darslarindan ibaratdir.



Movzular Gzra saatlarin paylanmasi

Sira Comi O climladan
: Movzular Muh. | Mas. | Sarb. is
Nesi saat
saat Saat Saat
1 2 3 4 5 6
1 | Maasir 6lgmo texnologiyalar1 fonnin mogsadi
: . 2 2 - -
Vo vazifalori
2 | Muasir o6lgmo texnologiyalar1 vo onlarin
klassik texnologiyalardan foargli cohatlori 4 2 2
3 | GPS-in yaranma va tarixi haqqinda timumi
2 2 - }
molumat
4 | Qlobal peyk navigasiya sistemlorinin
4 2 2 }
qurulusu
5 |Peyk navigasiya sistemlorinin is prinsipinin
o 4 | 2 2 1
fiziki osaslari
6 | Qlobal peyk navigasiya sistemlorinin is
o _ 4 2 2 1
prinsipinin handasi asaslari
7 | Foza geodezik xotti kosdirmasi va ondan
peyk navigasiya sistemindo koordinatlarin | 4 2 2 1
tayininda istifado
8 | Peyk navigasiya sistemindoan istifadays
asaslanmig geodezik 6l¢ma texnalogiyalari 4 2 2
9 | GPS sistemina asaslanan peyk .
texnologiyasinda koordinat sistemlori 2 2 i
10 | Peyk 6lcmalarinds sahvloarin asas manbalori
— ) 4 2 2 1
Vo onlarin tasirlorinin azaldilmasi tisullar
11 | GPS faza 6l¢gmolarinds aparici titroyis
fazasinin pillali forglori 4 2 2
12 | Peyk 6lgma texnologiyasi bazasinda qurulan .
Geodeziya istinad sobokasinin (GIS) tasnifat: 2 2 i




13 | Peyk 6lgcma texnologiyalarinin yekun

hesablamalari 4 2 2 !
14 | Elektron teodolit vo taxeometrlorin qurulusu ) 2 - -
15 | Teodolit vo taxeometrlorin klaviatura sistemi 4 2 2 -
16 | Alstin menyu sistemi 4 2 2 -
17 | Elektron teodolit vo taxeometrlorin 6lgmoa

omoliyyatlarina hazirlanmasi 2 2 ) !
18 | Elektron  alotlorlo  6lgmoalorin  yerina

yetirilmasi qaydasi 4 2 2 )
19 | Elektron taxeometrlo planalma islori 4 2 2
20 | Elektron geodezik alatlorlo 6lcmo

naticalorinin kameral hesablanmasi 4 2 2 '
21 | Rogoamli vo lazer osash nivelirlorin qurulusu 2 2 - 1
22 | Ragomli va lazer osasli nivelirlorin is prinsipi 4 2 ) -
23 | Peyk texnologiyas1 osasinda yaradilmis

trilaterasiya sobokosi 2 2 ) -

Cami: 75 45 30 10




ATMF-B01 - “Miiasir 6l¢cmd texnologiyalar1”

Movzular va onlarin mazmunu

1. Mdiasir Olgcma texnologiyalar1 fannin moaqsadi va vazifalori. Mduasir
geodeziya texniki 6lcma texnologiyalari, vasitalori vo program toplular1 haqqinda
Umumi molumat. Onlarin totbiqi va istifads sahalori [1-4,5-7,8 ].

2. Muasir 6lcma texnologiyalarn vo onlarin klassik texnologiyadan farqgli
cahatlari. Klassik 6lgma texnologiyasi vo onun osaslandigi geodeziya optik alotlor
haqqinda molumatlar. Miasir 6lgms texnologiyasinin asaslandigi geodezik alot va
aparatlar: GPS, peyk navigasiya sistemlori, elektron teodolit vo elktron
taxeometrlor, lazer va ragamli nivelirlor [1-4,5,6,7,8].

3. GPS-in yaranma va tarixi haqqinda iimumi malumat. GPS sisteminin
Azorbaycanda neft sonayesi sektorunda totbiq olunmasi haqqinda molumat. Peyk
sistemlorinin is prinsipi. Peyk 6l¢mo texnalogiyasinda xatlorin élgtilmasi. Xatlorin
Olctlmasinda birtorafli va ikitarafli metodlarin tatbiqi [1-4,5-7,8].

4. Qlobal peyk navigasiya sistemlarinin qurulusu. Sistemin alysistemlori.
Kosmik sektor, yeriisti idaroetmo vo nozarot sektoru, istifadacilor sektoru.
Radiogoriiniis zonalar1 [1-4,5-7,8].

5. Peyk naviqasiya sistemlarinin is prinsipinin fiziki asaslari. Elektromagnit
dalgalarinin yayilma siirati vo vaxti. Dalga otiirticiisii vo gobuledicisi. Masafalorin
Olctlmasinin vaxt, impuls, faza, tezlik metodlari. Modullasdirilmis vo aparici
dalgalar [1-4,6,7,8].

6. Qlobal peyk navigasiya sistemlarinin is prinsipinin hondasi asaslari.
Izosathlor. Fazada koordinatlarin toyini ti¢lin 6l¢iilmiis kamiyyastlorin minimal say1
Va noviU. Masafa va masafalar forglarinin yaratdig izosathlor [1-4,6,7,8].

7. Faza geodezik xatti kasdirmasi va ondan peyk navigasiya sisteminda
koordinatlarin tayininds istifads. Yerin suni peyklori koordinatlari molum
montagalor kimi. Tors foza geodezik kosdirmosinin Ol¢iilmiis elementlori.

Psevdomasafalor. Peyklorin efemeridlori [1-4,6,7,8].



8. Peyk naviqasiya sistemindon istifadoys osaslanmis geodezik 6lcmd
texnologiyalar1. Peyk navigasiya sistemindo istifado edilon koordinat sistemlori
haqqinda molumatlar. Peyk sisteminin is rejimlori. Kod va faza 6lgmalori. mitlag
va nisbi koordinat tayinetmoaloari [1-4,6,7,8].

9. GPS sistemina asaslanan peyk texnologiyasinda Kkoordinat sistemlari.
ulduz koordinat sistemi. Geodezik koordinat sistemlari vo onlarin doyisdirilmasi.
Umumi Yer koordinatlarma kegid. WGS-84 koordinat sistemi. Peyk GPS
texnalogiyasina xas olan koordinat sistemlorinin transformasiyasi metodlari. Kegid
parametrlori [1-4,5,6,7,8].

10. Peyk o6lgcmalarinda sahvlarin asas moanbalari va onlarin tasirlarinin
azaldilmas1 iisullari. Peyk Olgmolorinde osas sshv  monbalorinin  tosnifati.
Peyklorin efemeridlari ilo olagodar sshvlorin monbayi vo onlarin tasirinin
azaldilmas1 metodlari. Peyk 6lgmoalarinin naticalarina xarici mdihit tosirinin ugotu
[1-4,5,6,7,8].

11. GPS faza 6lgmalarinds aparic titrayis fazasimin pillali farglari. Birinci
forq. Ikinci forg. Uglincii forq. Doplerin inteqral hesabi [1-4,5,6,7,8].

12. Peyk 06lgma texnologiyas1 bazasinda qurulan Geodeziya istinad
sabakasinin (GIS) tasnifati. Peklorlo Dévlot geodeziya sobokesinin qurulmast.
AzPOS peyk navigasiya vo idaroetms sistemi. Statika vo RTK 0Olgmo iisullari.
Qlobal va lokal GPS saboks sisteminda nagliyyata nozarat va onun idars olunmasi
[1-4,5,6,7,8].

13. Peyk 0Olgcmo texnologiyalarimn yekun hesablamalari. Qobuledicilordo
aparilan ilkin hesablamalar. Ol¢gmo islori qurtardigdan sonra aparilan hesablamalar.
Muasir emal (tahlil) programlar1 hagqinda malumat [1-4,5,6,7,8].

14. Elektron teodolit va taxeometrlorin qurulusu. Optik vizir. Saquli
tuslama vinti. Akkumulyator batareyasi. Okulyar. Fokuslama vinti. Alatin
oturacagl va qaldirici vintlor. Obyektiv vo daxilds boarkidilmis elektron
mosafadlgon (EDM). Displey. Klaviatura. Dairovi taraz. Ufiiqi tuslama vinti [1-
4,5,6,7,8].



15. Teodolit va taxeometrlarin klaviatura sistemi. Kursorun idarsetma
klaviglori. funksiyalar klavislori. ikinci saviyysli funksiyalar klavislori. Displey
diymalari. Skroller solagi. Informasiya daxiletma zolagi. Simvol informasiyasi [1-
4,5,6,7,8].

16. Alatin menyu sistemi. Menyunun ac¢ilmasi.qaydasi vo bdlmolorin
secilmosi. Menyu sisteminin elementlori: lazimi 6l¢li parametrlorinin qoyulmasi,
bucaq, masafs, meteoroloji 6l¢l vahidlori vo s. [1-4,5,6,7,8]

17. Elektron teodolit ve taxeometrlorin  Olgma  amaliyyatlarina
hazirlanmasi. Akkumulyator batareyasinin yoxlanmasi, enerji ilo doldurulmasi va
aloto qosulmasi. Ugayagin qoyulmasi vo alatin onun (izerinds qurulmasi, lazer
saquli ilo markazlosdirilmasi, oturacaginin kobud vo sonra elektron tarazla dogiq
uflqilosdirilmasi [1-4,5,6,7,8].

18. Elektron alatlarla 6lgmalarin yerina yetirilmasi qaydasi. Displeys lazimi
rejim funksiyasinin vo totbiqi proglamlarin ¢agirilmasi. Stansiya koordinatlarinin
yaddasa daxil edilmosi. Ufligi daironin oriyentirlonmoasi. Obyekts godar olan
mosafa, Ufliqi vo saquli bucaq hesabatlarinin gétiiriilmasi [1-4,5,6,7,8].

19. Elektron taxeometrls planalma islori. Orazinin planalmasi qaydasi. Qiitb
usulu. Perpendikulyarlar tsulu. Koordinatlar tsulu [1-4,5,6,7,8].

20. Elektron geodezik alatlarlo 6lgma naticalorinin kameral hesablanmasi.
orazinin  sahosinin  hesablanmasi. Montogonin  geodezik baglanmasit  va
koordinatlarinin hesablanmasi [1-4,5,6,7,8].

21. Ragamli va lazer asash nivelirlorin qurulusu. Displey vo onda verilan
yazilarin mahiyyati. Alotin klaviaturasi, texniki gostoricilori [1-4,5,6,7,8].

22. Ragomli vo lazer asash nivelirlorin is prinsipi. Enerji gidalandirma
bloku. Alatin tamasaya tuslanmasi vo hesabat. Hesabatin doqiqliyi [1-4,5,6,7,8].

23. Peyk texnologiyas1 asasinda yaradilmis trilaterasiya sabakasi.
Trilaterasiya sobokasi haqqinda timumi molumat. Mdiasir 0lgmo texnologiyasi
osasinda qurulmus trilaterasiya sobokasinin tarazlasdirilmasi xiisusiyyatlori [1-

4,6,7,8].



Fanlararasi vo kurslararasi slagslorin qurulmasi:

Miuasir 6lgma texnologiyalar1 fonni geodeziya, ali geodeziya, gravimetriya,
astronomiya, cografiya, mosafodon zondlama, totbiqi geodeziya, fiziki geodeziya,
riyaziyyat, kartografiya, fotogrammetriya, geoinformatika vo s. elmlorlo six
baglidir. Muasir 6lgmo texnologiyalar1 fonnini sorti olaraq asagida gostarilon
bolmalars ayirmagq olar:

1. Qlobal peyk navigasiya sistemlori vo onlarla bagli masalalar.

2. Integral navigasiya sistemlari ilo bagli masalalor.

3. Elelektron 6lcu cihaq vo alotlori, 6lgma texnalogiyast vo muasir emal
programlari ilo bagli mosalaloar.

Bu bolmalor 6z aralarinda six qarsiligli alagoda olub bir-birini tamamlayirlar.
Eyni zamanda toalabalordon geodeziya, ali geodeziya, qravimetriya, astronomiya,
cografiya, geofizika, masafodon zondlama, totbigi geodeziya, fiziki geodeziya,
riyaziyyat, kartografiya, fotoqrammetriya, geoinformatikadan xususi biliklors
yiyalonmaloari talab olunur.

Tadris resurslari: Fonnin tadrisi t¢tin BDU-da miivafiq alot vo avadanliglarla
tochiz edilmis kabinetlordon, todris vesaitlorindon, muasir 6lgma proqramlar ilo
tomin olunan suratli komputerlordan, plotter, proyektor va s. tadris resurslarindan

istifado edilir.

Sarbast islarin mévzulari

Olgma sahvi, uygunsuzlug, miitlag, nisbi, haddi vo orta kvadratik sohvlar.
Muasir elektron taxeometrlor va onlarin is prinsiplari.

Bucaq0Ol¢gmo prinsipinin avtomatlasdirilmasi va onun dstiin cohati.

Yerin siini peyklorinin signallarina gora vaziyyatin tayin edilmasi.
Koordinatlarin tayin edilmo metodlari.

Montoagalarin garsiligli (nisbi) vaziyyatinin tayini.

Peyk sistemlorindon alinmis 6lgmalorin hesablanmasi.

Miisahidoalorin keyfiyyatinin giymatlondirilmasi.

. Masafalarin 6l¢ilmasinin vaxt, impuls, faza, tezlik metodlari.

10 Peyk sisteminin is rejimlari. kod va faza 6lgmolori.
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