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IDENTIFIKASIYA NOZORiYYOSi
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Modellogdirma  vo identifikasiya nozoriyyesi miiasir
idaroetmo nozoriyyosinin hissasi sayila bilor. Bu fonndo magistrlor
riyazi modellorin miixtalif formalar1 ilo tamis olacaq, statik vo
dinamik idaroetmo obyektlorinin identifikasiyas1 metodlarini
Oyronacoklor. Xotti vo geyri-xotti sistemlorin, statik vo dinamik
obyektlorin identifikasiyasi, adi vo xiisusi toromoli tonliklor iiglin
tors molalolorin hall {isullari, identifikasi mosalolorindo miiasir
kompyuter texnologiyalarinin totbiqi Oyrenilir. Bu fonn Optimal
idarsetmonin  riyazi osaslari, Avtomatlagdirilmis  idarsetmo
sistemlori, Riyazi fizika tonliklori, ©dadi lisullar vo s. fonnlorls six
baghdir.

MOVZULARIN SAATLAR UZRO PLANLANMASI

N Movzularin adi Miihazirs Mosgalo

1 | Identifikasiya riyazi 2 2
modellogdirmanin asas1 kimi, asas
anlayiglar.

2 | Identifikasiya mosalolorinin 2 2
klasifikasiyasi.

3 | Identifikasiya tisullarinin 2

klassifikasiyast vo identifikasiya
obyektlorinin riyazi modeli

4 | Xaotti sistemlorin identifikasiyast. 2

S | Qeyri xotti sistemlarin 2 2
identifikasiyasi.

6 | Dinamik obyektlorin kegid 2 2
funksiyasi vasitosilo
identifikasiyasi

7 | Adi vo xuisusi toramoli diferensial 2




tonliklor {i¢iin tors masalalor.

8 | Tors masalalarin klasiffikasiyasi 2 2
vo hall iisullari.

9 | Identifikasiya nozoriyyasinin 2
variasiya iisullari.

10 | On ki¢ik kvadratlar tisulu. 2

11 | Eksperimentin planlagdirilmasi 2
masalalari.

12 | Determino olunmus proseslorin 2 2
identifikasiyasi

13 | identifikasiyanin osas tonliyi - 2
Viner-Xopf tonliyi

14 | Identifikasiya nozeriyyasinin 2 2
stoxastik tisullart.

15 | Identifikasiya mosalolorinin 2 1
kompiiter texnologiyast il halli.

FONNIN MOVZULAR UZRO iCMALI
Mévzu 1. Identifikasiya riyazi modellosdirmonin osas1 kimi, osas

anlayislar.

Moévzu 2. Umumilasmis térama va onun xassalari.

Umumilosmis tdromo anlayisi. Umumilosmis tdromonin xassalori.
Umumilosmis téromoyo aid misallar. Umumilosmis téromo ilo adi
toroma arasinda slagalor.

Movzu 3. Sobolev fazalart Puankare-Fridrix barabsizliyi va Refliz
teoremi.

Umumilosmis toromosi olan funksiyalar fazasi. Puankare-Fridrix
barabsizliyi. Refliz teoremi.

Movzu 4. Funksiyanin izi va onun varligi. Daxilolma teoremlari.

Funksiyanin izi anlayisi. Izin varligi vo yeganoliyi. Funksiyanin izi
ilo qiymoti arasinda olags. Sobolyev fozalarinda daxilolma
teoremlori vo onlarin naticolori.

Movzu 5. Elliptik tonliyin iimumilagmis halli. Sarhad
masalalarinin iimumilasmis hallinin varligi va yeganaliyi.

Elliptik tonlik {iglin imumilosmis hall anlayisi. Birinci név sarhad
mosolosinin {imumilosmis holli. Umumilosmis hollin varligr va
yeganoliyi. Umumilogmis hall {i¢iin aprior qiymatlondirmalar.
Movzu 6. Elliptik tanlikla tasvir olunan sistemlorin optimal idaro
Olunmasi. Optimal idaranin varligi teoremlari.

Elliptik tonliklo tosvir olunan sistemlorin optimal idars olunmasi
haqqinda praktik misallar. Optimal idaraetmo masalasinin qoyulusu.
Optimal idaroetmonin varligi haqqinda teorem.

Movzu 7. Optimallq iiciin birinci tartib zaruri sartlor.

Elliptik tonlik ii¢iin optimal idaroetmo masalosindo maqgsad
funksionalinin diferensiallanmast vo onun qradiyenti. Optimalliq
lictin miixtolif formada zoruri sortlor. Optimalliq ti¢ilin kafi sortlor.
Movzu 8. Parabolik tanlik iiciin sarhad masalalarinin
iimumilasmis hallinin varligi va yeganaliyi.

Parabolik tonliklo tosvir olunan sistemlors aid misallar. Parabolik
tonlik {iciin sorhod mosalosinin timumilosmis holli. Umumilosmis
hallin varlig1 va yeganaliyi. Hall {i¢iin aprior qiymatlondirmalor.
Movzu 9. Parabolik tanliklorla tasvir olunan sistemlorin idara

olunmasi. Optimal idaranin varlhigu.



Parabolik tonlik {i¢iin optimal idaroetmo maosalosinin qoyulusu.
Optimal idarsedicinin varligi haqqinda teorem.

Movzu 10. Optimalhgq iigiin birinci tartib zoruri sartlor.

Parabolik tonlik ticin optimal idarsetmo masalosinde mogsad
funksionalinin diferensiallanmasi vo onun qradiyenti {i¢iin ifadonin
tapilmasi. Masalonin toqribi halline adadi tisullarin tatbiqi.

Movzu 11. Hiperbolik tanliklor iigiin sarhad masalalarinin
iimumilasmig hallinin varligi va yeganaliyi.

Hiperbolik tonliklor iigiin birinci ndv sorhod masalosi.  Sorhad
mosolosi {i¢iin {imumilosmis hoall anlayisi. Umumilosmis hollin
varligt vo yeganoliyi. Hall liglin aprior qiymatlondirma.

Movzu 12. Hiperbolik tonliklorlo tasvir olunan sistemlarin idara
olunmasi. Ragsi proseslarin optimal idarasi.

Hiperbolik tonliklorlo tasvir olunan idarsetmo proseslorine aid
niimunalor. Roagsi proseslor iiclin optimal idaroetmo masoalosinin
goyulusu.

Movzu 13. Optimal idaranin varligi. Optimalliq iigiin birinci tartib
zaruri sart.

Rogsi proseslor {igiin optimal idaroetmo mosalasindo hallin varhigi.
Mogsad funksionalinin diferensiallanmasi vo onun qradiyenti {igiin
ifado. Idaroedicinin optimalligi ii¢iin birinci tortib zoruri sortin
cixarilmast.

Movzu 14. Xotti parabolik sistemlorin idara olunmasi.

Xotti parabolik tonliklo tosvir olunan sistemlor ii¢lin idarsolunanliq
masalasi. Masalonin halli {i¢iin zoruri vo kafi sort. Hallin qurulmasi
sxemi.

Movzu 15. Dalga tanliyi iiciin idaraetma masalasi.

Dalga tonliyi ilo sistemlor {i¢lin idaroolunanliq masolosi. Masolonin

halli tigiin zoruri vo kafi sort. Hollin qurulmasi sxemi.

ODOBIYYAT

1. KomoBamo B.M. Wnentndukamus ¥  AHATHOCTHKA  CHCTeM: ydeOHOe
nocobue. — Tomck, m3a-so. TITY, 2010. — 156 c.

2. AmnekceeB A. A., Kopa6ies 10. A., lllectonamos M. 0. Unentudukarys u
IuarHoctuka cucteM. M.: Akagemus, 2009 r. 352 c.

3. TI'pom JI. MeTtoms! uaeHTH(GUKAIIMK CUCTEM: TIep. ¢ aHTa. — M.: Mup, 1979. —

4. 302c.

5. [eitu A.M. Metoabl HACHTH(UKAIMK AMHAMHUYECKUX OOBEKTOB. — M.:
Oueprus, 1997. — 240 c.

6. Jletonr JI. Unentudukanus cucteM: mep. ¢ anri./ mon pen. 5.3. LlpimkuHa. —
M.: Hayka, 1991. —432 c.

7. Paitoman H.C. Yto Takoe unenrudukanus? — M.: Hayka, 1970. — 119 c.

8. Ceitimx I1., Menca . UneHTH(DUKAIMS CHCTEM YTIPAaBICHUS: TIEp. C aHTI. —
M.: Hayka, 1974. — 248 c.

9. Cnuau K., bpayn P., I'yaeun [x. Teopus ynpaenenus. Vnenrndukauus u
ONTUMAaJIbHOE yTpaBieHHe: mep. ¢ anri. — M.: Mup, 1973. — 248 c.

10. Kerkos 0. MATLAB: nporpammupoBatnue, yncieHnsie metoapl. - CIIO. :
BXB-Iletepbypr, 2005. - 737 c.

11. Tlepensman M.U. OneparuBHas uaeHTH(UKAIMSA OOBEKTOB YIPABICHHS. —
M.: Duepromusnat, 1982. — 272 c.

12. Diikxo¢p¢ I1. OcHOBBI HACHTU(PHKAIIMN CHCTEM YNPABICHUS: MEp. C aHTI. —
M.: Mup, 1975. - 685 c.

13. Konosanos B.U. Unentuduxanus oObEKTOB ynpaBieHUs. — TOMCK, U3]-BO
TIIH, 1981. - 90 c.

14. Hpmkua 5. 3. OcHOBBI MH(POPMAIMOHHON TeOopHH HAEeHTH(UKauuu. M.:
Hayka, TPOMJI, 1984. 320 c.

15. CoBpemennbie mMetonsl uaeHTuukanuu cucrteM. [lox pen. I1. Ditkrodda.
M.: Mup, 1983. 400 c.

16. Wlreitn6epr UI. E. Wpentudukanus B cucremax yrpasieHus M.
Ouneproatomusaar, 1987. - 80 c.



